
 
    

   

 

 

          

      

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 蝶結び完了 

 

 

 

 

なんと ロボットで結んだリボン！！ 

◆実はまだ基本動作確認のための検証機ですが・・・ 
 

実現したのは 

   私たち                    です 

 

箱にリボンを 

十字に巻いて 

もう 
完成！ 

ロボットが 
上手に結びます 

設計ツール：ｉCAD(3D) 

サイズ：1600(W)x1895(H)x1200(L) 

制御方式：PLC（KEYENCE） 

制御ネットワーク：CC-Link 

制御機器：ステッピングモーター軸（8）、6軸ロボット（2）、エア機器（11） 

期間限定で動画も公開中 

https://youtu.be/b6CuvYkDlgg 

 








